YASKAWA

Arc\WNorad CS

Schllsselfertige Roboter-Schweil3zelle

VORTEILE IM UBERBLICK

www.yaskawa.eu.com

Einfache Bedienung

Geringe Stellflache

Schnelle und einfache Inbetriebnahme

Flexible Umrlstung

Beladung von oben Uber Hallenkran maéglich
Ergonomische, helle Arbeitsumgebung fur Bediener
Vorbereitet flr die Offline-Programmierung mit MotoSim
Kurze Lieferzeiten

Alles an einem Ort

Die ArcWorld CS bietet eine kompakte Integration von Robo-
ter, SchweiBtechnik, Positionierer, Steuerung und Energie-
versorgung. Das innovative Design ermdglicht ein einfaches
Versetzen und sofortiges wieder in Betrieb nehmen der
SchweiBzelle.

Sie verfugt Uber einen kompakten und sicher abgegrenzten
Einlege- und Arbeitsbereich fur den Bediener. Der Einlege-
bereich ist hell und ergonomisch. Je nach Variante, kbnnen im
Arbeitsbereich ein oder zwei Roboter zum Einsatz kommen —
ohne zusatzlichem Platzbedarf.

LIEFERUMFANG

e Plattform, Metallwande, Plexiglas-Turen und Abzugshaube
mit Ausgangen fur Luftung und Abgas
MOTOMAN-Industrieroboter AR1440

Positionierer mit zwei Stationen, 500 kg Traglast pro Station
VorrichtungsgroBe 1300 oder 2050 mm

Startpanel

CE-Zeichen

OPTIONEN

e SchweiBausristung fir MIG/MAG-SchweiBen

e Twin-Roboter

Medienzuflhrungen (Signal-, Luft-, Stromleitungen)
fur den Positionierer

Fester Positioniertisch

Bedienpanel mit HMI

Wartungstir auf der gegenuberliegenden (linken) Seite
MotoSim mit Kinematiksimulation

Anzeigelampe

Controlled by

YRC1000




VorrichtungsgréBe 1300 mm

By
o
©
™
N
<
o
©
1 : 0.
- H XH‘ 5 L
ol 8 Al I
g e
N
Hio o
s !
b f——
4435

Positionierer

Yaskawa Europe GmbH

Robotics Division
YaskawastraBe 1
85391 Allershausen

Tel. +49 (0) 8166 90-0
robotics@yaskawa.eu.com
www.yaskawa.eu.com

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.

VorrichtungsgréoBe 2050 mm
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Technische Daten AR1440

Anzahl gesteuerter Achsen 6
Max. Traglast [kg] 12
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,02
Max. Arbeitsbereich R [mm] 1440

Technische Daten Positionierer

500

Max. Traglast [kg] e Station
Max. Abstand Massenmittelpunkt

N 150
zur Rotationsachse [mm]
Max. Geschwindigkeit [rpm] 9,0
Index-Zeit [sec.] 8
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